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451 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

451-3 SCIANKA SZCZELNA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru $cianki szczelnej w zadaniu: Kryty 50 — metrowy basen plywackiego z trybunami i
funkcjami towarzyszacymi — rozbudowa budynku Domu Sportu w Szczecinie.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow

45110000-1 budowlanych, roboty ziemne

45111000-8 |Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawa do udzielenie
zamoOwienia 1 zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa zgodne z definicjami
zawartymi w odpowiednich normach i1 wytycznych oraz okre§leniami podanymi w ogolnej
specyfikacji technicznej ,,Wymagania og6lne”

1.4. Zakres robot objetvch SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej dotycza zasad prowadzenia
robot zwigzanych z wykonaniem $cianek szczelnych z grodzic stalowych np. firmy Arcelor PAU 24
60 oraz PAL 32 29 metoda wciskana do glebokosci 6,3 m.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i1 poleceniami Inspektora.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 2.

2. MATERIALY
2.1. Grodzice
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Scianka szczelna stanowi rodzaj obudowy tymczasowej lub statej wykonywanej z profili stalowych.
Szczelnos¢ tego typu Scianek zapewnia faczenie ze soba pojedynczych profili na zamki. Profile
stalowe mozna pograzac przy uzyciu kafarow, wibratorow oraz przez statyczne wciskanie grodzic.
Wiasciwosci fizyczne 1 mechaniczne grodzic powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
Tab. 1

Lp. | Wiasciwosci | Jednostki | Wymagania
S 235 JRC,
1. Gatunek stali - S 275 JRC,
S 355 JOC
235,
2. Minimalna granica plastyczno$ci [N/mm?] 275,
355
Minimalna  wytrzymato§¢  na 340,
3. rozciaganie [N/mm’] 410,
490
26,
4. Minimalne wydtuzenie [%] 22,
22
Grodzice np. PAL 32 90
5 Grubos¢ Scianek [mm] 9,00
6. Szerokos¢ systemowa grodzicy [mm] 700
7. Wysokos¢ grodzicy [mm] 152,0
8 Kat miedzy poika i srodnikiem [°] 61
9 Ciezar 1 m* $ciany [kg/m?] 100,0
10. Wska.z'nik' wytrzymatosci przekroju [em®/m] 605
na zginanie
Grodzice np. PAU 24 60
5 Grubos¢ scianek [mm] 6,0
6. Szerokos$¢ systemowa grodzicy [mm] 813
7. Wysokos¢ grodzicy [mm] 295,0
8 Kat migdzy potka i Srodnikiem [°] 60
9 Cigzar 1 m* $ciany [kg/m?] 71,8
10. Wska;'nik wytrzymatosci przekroju [em®/m] 801
na zginanie

Powierzchnia boczna grodzicy powinna by¢ gladka bez tusek, zawalcowan, pgcherzy, pgknigc,
naderwan rozwarstwien i wtracen niemetalicznych widocznych gotym okiem.

Dopuszcza si¢ miejscowe pojedyncze wgnioty, wzery, wypuklosci 1 rysy w granicach potowy sumy
odchytek grubosci oraz miejscowe plamy rdzawego nalotu. Na brzegach dopuszcza si¢ wgniecenia,
wzery 1 rysy o giebokosci do 0,5 m.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wciskania $cianki szczelnej z grodzic powinien dysponowac
nastgpujacym sprzgtem:
- urzadzenie do weciskania grodzic stalowych, skladajace si¢ ze zdalnie sterowanej prasy
hydraulicznej oraz uktadu zasilajacego.

4. TRANSPORT
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Grodzice stalowe nalezy transportowa¢ w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem, zgodnie z wytycznymi producenta uwzgledniajacymi wymagania przepisow
obowiazujacych w transporcie drogowym i kolejowym przy przewozeniu tego typu wyrobow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne z normami oraz warunkami technicznymi wykonania robot
kafarowych.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi do akceptacji Projekt organizacji robot wraz z
harmonogramem uwzgledniajacym warunki, w jakich beda wykonywane roboty zwiazane z
wykonaniem $cianek szczelnych.

Wykonywanie $cianek szczelnych powinno by¢ realizowane przez Wykonawcow posiadajacych
odpowiednie w tym zakresie doswiadczenie.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z zapuszczeniem $cianek szczelnych powinno by¢ wykonane
odpowiednie przygotowanie terenu pod realizacj¢ robot.

Nalezy upewni¢ si¢ odno$nie niewystgpowania w rejonie projektowanych roboét, instalacji
mogacych ulec uszkodzeniu w trakcie wciskania brusow. Powyzsze powinno by¢ potwierdzone
protokotem zaakceptowanym przez Inspektora.

Przed przystapieniem do weciskania $cianek szczelnych, nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ rzednych
naziomu oraz dna, z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykonywa¢ biezacy sondaz
kontrolny.

Przed rozpoczg¢ciem oraz podczas wciskania $cianki szczelnej nalezy wykonywaé pomiary
geodezyjne zwigzane z:

- wyznaczeniem osi $cianek szczelnych,

- wyznaczeniem punktow charakterystycznych,

- wykonaniem reperéw wysokosciowych,

- wyznaczeniem i kontrola niwelacyjna gornej krawedzi §cianki szczelne;.

5.3. Wciskanie Scianki szczelnej

Pras¢ mocuje si¢ do przygotowanej wczesniej, specjalnej ramy startowej lub wbitych inna metoda

trzech grodzic stalowych. Cigzar ramy zwigkszony ci¢zarem balastu i1 cigzarem samego urzadzenia

lub sily tarcia stanowia przeciwwagg dla realizowanej sity wciskajacej. Po zainstalowaniu trzech

startowych profili stalowych urzadzenie uniezaleznia si¢” od otaczajacych warunkéw terenowych

(stabe podloze, woda) i wciska kolejne profile, wykorzystujac no$no$¢ na wyciaganie wczesniej

wecisnigtych profili. Urzadzeni samo przemieszcza si¢ po wykonanym fragmencie $cianki.

Podczas zaglgbiania elementow $cianki szczelnej nalezy regularnie kontrolowaé stan techniczny

budowli i instalacji zlokalizowanych w sasiedztwie prowadzonych robot.

Warunki dla stosowania metody wciskania $cianki szczelne;j:

- zapewnienie miejsca na ramg startowa lub instalacje profili startowych inna metoda (np. przez
wibrowanie),

- zapewnienie minimalnego oddalenia osi $cianki od $cian bocznych budynkéw sasiadujacych o
warto$ci min. 0-75 cm, zaleznej od typu stosowanego urzadzenia,

- mozliwos$¢ korzystania w trakcie rob6t z lekkiego dzwigu do podawania grodzic i ewentualnego
przestawiania urzadzenia przy zmianie kierunku wciskania w ostrych narozach $cianki,
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zapewnienie poziomej lub nieznacznie skosnej gornej krawedzi $cianki, co realizowane jest w
praktyce niewielka zmiana poziomu kolejnych grodzic,

mozliwo$¢ zastosowania i wykorzystania pojedynczych profili typu Z,

przygotowanie techniczne wykonawcy do usuwania przeszkdd w gruncie(np. przez
podwiercenie lub poptukiwanie)

5.4. Tolerancje zapuszczenia Scianek szczelnych

Dopuszczalne odchytki w wykonaniu $cianek szczelnych wynosza:

+ 50 mm — dla polozenia gtowicy w kierunku prostopadtym do osi falochronu,
+ 250 mm — dla poziomu zagl¢bienia ostrza bruséw,

+ 50 mm — dla poziomu glowicy $cianki po obcigciu,

+

1% — dla pionowos$ci we wszystkich kierunkach.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole przed wvkonaniem $cianek szczelnych:

Kontrola przygotowania terenu robot

Kontrola stanu technicznego fundamentowania sasiednich budowli oraz sprawdzenie przebiegu
instalacji podziemnej,

Kontrola prac geodezyjnych wyznaczenia osi $cianek szczelnych oraz punktéw
charakterystycznych

Kontrola sposobu transportu 1 magazynowania elementow $cianek szczelnych

Kontrole podczas wciskania Scianek szczelnych:

Kontrola urzadzen do zaglgbiania elementéw $cianki w zakresie stanu technicznego oraz
wlasciwego doboru urzadzen do zakresu planowanych robot,

Kontrola gruntu w zakresie zgodno$ci z zalozeniami projektowymi (na podstawie pomiaru
wpedu pierwszych kilku brusow),

Kontrola sposobu wciskania brusow w zakresie wptywu na sasiednie budowle i instalacje (m.in.
pomiar drgan)

Kontrola sposobu wciskania bruséw, uzyskania zaktadanego poziomu ich podstawy,

Kontrola wykonania i zamocowania elementow prowadzacych,

Kontrola $cianki szczelnej w zakresie dokladnosci wykonania w ramach dopuszczalnych
odchytek.

Roboty podlegaja odbiorowi, potwierdzane sa prze Inspektora wpisem do Dziennika Budowy.

6.1. Sprawdzenie wvkonania Scianki szczelnej

Kontrola zwiazana z wykonaniem $cianki szczelnej powinna by¢ przeprowadzona w czasie

wszystkich faz robot. Kontrola jako$ci robot powinna obejmowaé nastgpujace badania zgodnosci z
Dokumentacja projektowa:

Sprawdzenie zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa polega na poréwnaniu wykonywanych
badz wykonanych rob6t z Dokumentacja projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci
na podstawie ogledzin i pomiarow.

Badania materiatow uzytych nastgpuje przez poréwnanie ich cech z wymogami okreslonymi w
dokumentacji projektowej oraz specyfikacji technicznej. Bezposrednio na budowie przez
ogledziny zewngtrzne.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady dotyczace podstaw obmiaru podano w OST ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
Jednostka obmiarowa robdt jest metr biezacy [mb] wykonanej $cianki szczelnej, mierzony wzdtuz
osi Scianki w rzucie z gory.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady dotyczace odbioru robot ziemnych podano w OST ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
Odbidr $cianki szczelnej podlega zasadom odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz
odbioru koncowego. Odbidr $cianki przed przystapieniem do betonowania powinien by¢ dokonany
przez Inspektora nadzoru oraz wpisany do dziennika budowy. Odbiér powinien polegaé na
sprawdzeniu zgodno$ci z rysunkami projektu wykonawczego 1 postanowieniami niniejszej
szczegotowej specyfikacji technicznej.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogo6lne zasady dotyczace podstaw ptatnosci podano w OST ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Ptaci si¢ za ustalong ilo§¢ [m] wykonania $cianki szczelnej metoda wciskania, ktore obejmuja:

— prace przygotowawcze, pomiarowe, geodezyjne,

— wykonanie przekopoéw kontrolnych,

— zapewnienie miejsca na ramg oraz instalacj¢ profili startowych inna metoda,

— wykonanie przed oraz w trakcie wciskania §cianki ogledzin i sprawdzen budowli oraz instalacji
wystepujacych w najblizszym sasiedztwie, mogacych ulec uszkodzeniu w trakcie zaglebiania
elementow $cianek szczelnych,

— dostarczenie materiatow przewidzianych do wykonania robot,

— opracowanie Projektu organizacji rob6t, Harmonogramu i Planu kontroli,

— sprawdzenie kwalifikacji Wykonawcy,

— zaglgbienie elementow $cianek szczelnych w zakresie przewidzianym w Dokumentacji
projektowe;,

— wykonanie niezbednych pomiaréw i badan wymaganych lub zleconych przez Inspektora,

— uporzadkowanie miejsca robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne.

PN-EN 12049-1:2000 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

PN-EN 12049-2:2000 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztaltu 1
wymiarow.

mgr inz. K. Sahajada, dr inz. D. Sobala - ,,Metoda statycznego weiskania grodzic stalowych”
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